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Instrucciones importantes de seguridad

Instrucciones importantes de seguridad para la instalacion

Desconectar la fuente de corriente antes de proceder a la instalacion o reparacion

del equipo.

*Antes de instalar el cuadro de maniobras, retire todas las cuerdas y cadenas que no sean necesarias y desactive todos los
equipos, como por ejemplo cerraduras, que no sean necesarios para el funcionamiento automaético.

*Antes de instalar el cuadro de maniobras, compruebe que la puerta esté en buenas condiciones mecénicas, que esté correc-
tamente equilibrada y que se abra y cierre correctamente.

*Instale el dispositivo de desbloqueo manual a una altura inferior a los 1,8 m.

«Instale cualquier control permanente junto a la puerta, lejos de cualquier parte mévil y a una altura minima de 1,5 m.
«Para los equipos conectados permanentemente debera incorporarse al cableado un dispositivo de desconexién de la ali-
mentacion facilmente accesible. Este dispositivo debe asegurar el corte omnipolar de la alimentacion.

«Si el cuadro de maniobras es suministrado sin botén de paro de emergencia, este deberé incorporarse en la instalacion y
conectarse al terminal de STOP.

»Para un uso correcto de la banda de seguridad, esta no debe quedar nunca activado con puerta totalmente cerrada. Se reco-
mienda instalar los finales de carrera antes de la activacion de la banda.

« Este equipo sélo puede ser manipulado por un instalador especializado, por personal de mantenimiento o bien por un ope-
rario debidamente instruido.

Para conectar la alimentacién eléctrica y para el cableado del motor, deben utilizarse terminales de 2,5 mm2 de seccion.
<Al manipular este equipo, utilice siempre gafas de proteccion.

«Los fusibles s6lo deben manipularse con el equipo desconectado de la alimentacién eléctrica.

« El usuario debe tener siempre a mano las instrucciones de uso de este equipo.

«Las normativas europeas sobre puertas EN 12453 y EN 12445 especifican los siguientes niveles minimos de proteccion y
de seguridad en puertas:

- en viviendas unifamiliares, evite que la puerta entre en contacto con ningtn objeto o limite la fuerza de contacto (p. €j.,
banda de seguridad) y, en caso de cierre automatico, debe complementarse con un detector de presencia (p. €j., fotocélula).
- en instalaciones comunitarias y publicas, evite que la puerta entre en contacto con ningln objeto o limite la fuerza de con-
tacto (p. €j., banda de seguridad) y compleméntelas con un detector de presencia (p. €j., fotocélula).

Instrucciones importantes de seguridad para el uso

*No deje que los nifios jueguen con los controles de la puerta.

*Mantenga los controles remotos fuera del alcance de los nifios.

«Vigile el movimiento de la puerta y mantenga a las personas alejadas hasta que la puerta esté totalmente abierta o cerrada.
*Precaucion cuando opere con el dispositivo de desbloqueo manual ya que la puerta podria caer repentinamente debido a un
mal estado de los resortes o un desequilibrio de la puerta. Detalles de como utilizar el dispositivo de desbloqueo manual
deben ser provistos por el fabricante o instalador del dispositivo.

*Examine frecuentemente la instalacion, en particular los cables, resortes y fijaciones, por si hubiera sefiales de desgaste,
dafo o desequilibrio. No utilice la puerta si es necesario reparacién o ajuste, ya que podria causar dafio.

Uso del equipo

Disefiado para la automatizacion de rampas hidraulicas. No esta garantizado para otros usos. H fabricante se reserva el dere-
cho a cambiar especificaciones de los equipos sin previo aviso.
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Introduccion

Descripcion general

El panel de control esta pensado para controlar rampas niveladoras de labio abatible (RAMP1) / con labio telescépico
(RAMP3). La finalidad del labio es compensar el hueco entre el muelle de carga y el camién, y permitir el acceso de carretillas
y carretillas elevadoras al camion.

El panel de control esta disefiado para una alimentacion de 230 V CA 0400 V CA.

El manual de instrucciones hace referencia a dos paneles de control con la misma aplicacion y un escenario camién/rampa
similar, pero con un nimero diferente de electrovalvulas y diferentes pulsadores.

Panel RAMP1: control de una rampa niveladora con una valvula para permitir el movimiento de la rampay el labio abatible.
Panel RAMP3: control de una rampa niveladora con tres valvulas. Es similar al panel RAMP1, pero permite el control del
labio telescopico.

Descripcion detallada

El panel de control se compone de:
Cubierta superior de la caja

«Interruptor principal
*Botones de control con indicacién
*1 boton para el panel RAMP1
* 3 botones para el panel RAMP3
«Circuito impreso principal
*Bloque de alimentacién de 230/400 V
« Entradas para el control de los interruptores de limite
«Salidas para el control de las valvulas
*Terminal de salida para el control del motor eléctrico

€7 ) RAMP1 &7 2 RAMP3

'RAMPA ,RAMPA ARRIBA
ARRIBA /SACAR UNA
o] @1 ,ENTRAR UNA
INTERRUPTOR INTERRUPTOR
PRINCIPAL 'PRINCIPAL
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RAMP1

1- FUSIBLE

1 A/230 V en la segunda bobina del transformador
para la alimentacion de trabajo

2- PUENTE

Puente para determinar el modo de alimentacion de
230/400 V

3- FUSIBLES PARA L1/L2/L3

6 A/250 V
4- BLOQUE DE TERMINALES DEL MOTOR
Conector para motor U (fase), V (neutro), W (vacio)

7- TERMINALES DE VALVULAS
Terminales de valvula 24 V CC 700 mA

8- CONECTOR DEL MODULO DE INTERFAZ DE
LOS PULSADORES

Conector para el médulo de interfaz de los pul-
sadores

9- TERMINALES DE LOS INTERRUPTORES DE
LIMITE

Terminales de los interruptores de limite
10- PULSADOR DE SERVICIO
Configuracion de los periodos de mantenimiento

5- BLOQUE DE TERMINALES DE ALIMENTACION 11- EL CONECTOR DE LA PLACA DE INTERFAZ

Conexién de entrada de alimentacion L1 (fase), L2
(neutro), L3 (vacio)

6- BLOQUE DE TERMINALES DE TIERRA
Conexion de tierra

DEL INTERRUPTOR
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RAMP3

1- FUSIBLE

1 A/230 V en la segunda bobina del transformador
para la alimentacion de trabajo

2- PUENTE

Puente para determinar el modo de alimentacion de
230/400 V

3- FUSIBLES PARA L1/L2/L3

6 A/250 V
4- BLOQUE DE TERMINALES DEL MOTOR
Conector para motor U (fase), V (neutro), W (vacio)

7- TERMINALES DE VALVULAS
Terminales de valvula 24 V CC 700 mA

8- CONECTOR DEL MODULO DE INTERFAZ DE
LOS PULSADORES

Conector para el médulo de interfaz de los pul-
sadores

9- TERMINALES DE LOS INTERRUPTORES DE
LIMITE

Terminales de los interruptores de limite
10- PULSADOR DE SERVICIO
Configuracion de los periodos de mantenimiento

5- BLOQUE DE TERMINALES DE ALIMENTACION 11- EL CONECTOR DE LA PLACA DE INTERFAZ

Conexién de entrada de alimentacion L1 (fase), L2
(neutro), L3 (vacio)

6- BLOQUE DE TERMINALES DE TIERRA
Conexion de tierra

DEL INTERRUPTOR
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Instalacion

Instalar el cuadro de maniobra en vertical en la pared, a 1,5m de altura y siguiendo las instrucciones de montaje.

183
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Conexiones

Alimentacion

Conexién monofasica de la alimentacién y del motor
Determine la tension del modo de alimentacion de 230 VAC con el puente.
Instale el puente en la posicion indicada en la siguiente figura.

Conecte el cable de alimentacion con la siguiente configuracion:

*Cable de fase al conector L1
*Cable neutro al conector L2
«Cable de tierra al conector de tierra

Conecte el motor:

«Cable de fase al conector U
«Cable neutro al conector V
Cable de tierra al conector de tierra

F b
=
CABLE MOTOR
APANTALLADO
230V ’
ALIMENTACION
. J
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Conexién trifasica de la alimentacion y del motor

Determine la tension del modo de alimentacion de 230/400VAC con el puente.
Instale el puente en la posicion indicada en la siguiente figura.

Conecte el cable de alimentacion con la siguiente configuracion:

*Cable de fase 1 al conector L1
*Cable de fase 2 al conector L2
*Cable de fase 3 al conector L3
«Cable de tierra al conector de tierra

Conecte el motor:

*Cable de fase 1 al conector U
«Cable de fase 2 al conector V
Cable de fase 3 al conector W
*Cable de tierra al conector de tierra

230VAC 400VAC

CABLE MOTOR E 230V CABLE MOTOR . 400V
APANTALLADO . ALIMENTACION APANTALLADO . ALIMENTACION
0 N >,

Antes de conectar el motor, determine una direccién de rotacién con un medidor de

rotacién de secuencia.
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Entradas

Diagrama de cableado de los interruptores de limite y de la proteccién térmica del motor.

Panel de control RAMP1

r “
IN3
IN2
IN1
¥ o
., W o

IN1 PUERTA, interruptor de limite: contacto cerrado en posicién de puerta abierta.
IN3 Proteccion térmica del motor.

Panel de control RAMP3

r “
IN3
IN2
IN1
T~
., W o

IN1 PUERTA, interruptor de limite: contacto cerrado en posicién de puerta abierta.
IN2 PUERTA, interruptor de limite: contacto NC del final de carrera.
IN 3 Proteccién térmica del motor.
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Diagrama de cableado de los pulsadores.

a N
] BTN2
@ BTN3
: BTN1

BTN1 Botén 1 "Rampa arriba"
BTN2 Botoén 2 "Sacar uia"
BTN3 Botdn 3 "Entrar uia"

Salidas

Diagrama de cableado de las valvulas de control para rampa abajo, labio hacia fuera y labio hacia dentro.

Panel de control RAMP1

+&1 41 48
] w

\ J

L1NO
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Out1 Valvula 1: valvula electromagnética “rampa abajo”.
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Panel de control RAMP3
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Out 1 Valvula 1: valvula electromagnética “rampa abajo”.
Out 2 Valvula 2: valvula electromagnética “sacar ufia”.
Out3 Valvula 3: valvula electromagnética “entrar uia".
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Instrucciones de uso

Panel de control RAMP1

Compruebe que la puerta principal esté totalmente abierta.

Ponga el mddulo en marcha girando el interruptor principal en sentido horario desde la posicién “0” hasta la posicion “1”, tal
como muestra la figura.

Espere hasta que el camién esté completamente estacionado.
Mantenga pulsado el botén “Rampa arriba” hasta que la rampa niveladora de carga alcance el punto Iimite superior.

Suelte el pulsador “Rampa arriba”.

La rampa niveladora de carga bajara para apoyarse en el camion.

Una vez haya terminado la actividad de carga/descarga y antes de que el camién salga, el operario debera liberarlo de la
rampa niveladora de carga.

Mantenga pulsado el botén “Rampa arriba” hasta que la rampa niveladora de carga alcance el punto limite superior.
Compruebe que la rampa niveladora de carga quede situada en la posicion de reposo.

Apague el médulo girando el interruptor principal en sentido antihorario desde la posicion “1” hasta la posicién “0”.
Cierre la puerta principal.
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Panel de control RAMP3

Compruebe que la puerta principal esté totalmente abierta.
Ponga el médulo en marcha girando el interruptor principal en sentido horario desde la posicién “0” hasta la posicion “1”, tal

como muestra la figura.

Mantenga pulsado el botén “Rampa arriba” hasta que la rampa niveladora de carga alcance el punto limite superior.

Suelte el pulsador “Rampa arriba”.
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La rampa niveladora de carga bajara para apoyarse en el camion. Una vez haya terminado la actividad de carga/descarga y
antes de que el camién salga, el operario deberd liberarlo de la rampa niveladora de carga.

Mantenga pulsado el botén “Rampa arriba” hasta que la rampa niveladora de carga alcance el punto Iimite superior.
Suelte el bot6n “Rampa arriba”.

Seguidamente, mantenga pulsado el boton “entrar ufia”.
Una vez el labio haya entrado por completo, suelte el botén “entrar ufia”.

La rampa niveladora de carga bajard. Compruebe que la rampa niveladora de carga quede situada en la posicién de reposo.
Apague el médulo girando el interruptor principal en sentido antihorario desde la posicion “1” hasta la posicién “0”.

Cierre la puerta principal.
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Advertencia de mantenimiento
Si se ha superado el limite de maniobras ode (@ /A——=t=0) (Fp= = 9)

horas de trabajo, el panel pasara al modo de
mantenimiento, el botén “Rampa arriba” empe-
zar4 a parpadear y las teclas de funcion dejaran @
de funcionar.

Mantenimiento

Cuando el modulo indique mantenimiento, seguir los siguientes pasos:

1. Apagado el médulo desde el interruptor principal / el interruptor debe estar encendido posicién 0.

2. Abra la tapa frontal.

3. Mantenga presionado el botdn de servicio / como se muestra en la imagen siguiente, paso 1.

4. Manteniendo presionado el botén de servicio, encienda el interruptor principal / como se muestra en la imagen de abajo
paso 2.

5. Suelte el boton de servicio slo después de que el indicador de mantenimiento esté apagado (aproximadamente 5 segun-
dos).

6. Después de soltar el botdn de servicio, reinicie el médulo / alimentacion y luego encienda el médulo desde el interruptor
principal.

5SEC.

Cambio del fusible

Abra la cubierta frontal y compruebe los fusibles de las posiciones 1 y 3 de la
figura.

Si es necesario, cambie el fusible por otro del mismo tipo.
Para la posicion 1: Fusible de cristal de fusion lentade 2 Ay 250 V.
Para la posicion 3: Fusible ceramico de fusién lentade 6,3 Ay 250 V.
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Resolucion de problemas

Indicador Luces Solucion

;

El botén “Rampa arriba”
parpadea

1. Es necesario realizar un mantenimiento.

H botén “Rampa arriba”
no se enciende cuando
el interruptor principal 3'
esta en la posicion 1.

1. Compruebe la alimentacién principal.
Compruebe el fusible 1y, si es necesario, cambielo.
Compruebe los fusibles 3y, si es necesario, cambielos.

1. Compruebe que la puerta principal esté totalmente abierta. Si lo
estd, el indicador se iluminara. Vea la siguiente figura.

Bl botén “Rampa arriba”
esté encendido y los
botones de funciones no

responden.
2. Compruebe si la proteccion térmica del motor esté activada.
Compruebe las conexiones del selector de alimentacion
N "
H botén “Rampa arriba” [

parpadea répidamente
pero sigue funcionando.

SS]S

1. Compruebe la alimentacion principal.

El motor no funciona ) ) PR
Compruebe los fusible 1y 3y, si es necesario, cAmbielos.

B botén "Rampa arriba”
encendido y el motor
gira pero la rampa no
sube.

1. Girar dos fases de motor (U --> W).
Augmentar la presién de trabajo del grupo hidraulico (ajustar val-
vula limitadora).
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Datos técnicos

Contador de mantenimiento

Se contaran activaciones de motor superiores a 10 segundos.

La unidad se entrega con contadores de mantenimiento configurados de fabrica para la advertencia de mantenimiento en:
tiempo total de trabajo 400 [horas ]
limite de tiempo de movimientos largos 40000 [veces]

Pardametros eléctricos

Parametro Valor

400V 3N~/ 230V~ (+/-10%)

Alimentacion 5060 Hz
Corriente nominal B6A
Potencia maxima del motor 1.2/2.2 kW
Estanqueidad IP 54
Tamafo 225x295 x 117mm
Temperatura de funcionamiento -20°Cab5°C

Desmontaje

B desmontaje se realiza siguiendo el orden inverso al del capitulo Instalacion.

Eliminacion de residuos

Himine siempre los materiales de embalaje respetando el medio ambiente y de acuerdo con las normativas locales de eli-
minacién aplicables.

I £ simbolo del cubo de basura tachado en un aparato eléctrico o electrénico de desecho significa que, una vez ter-
minada su vida Util, no debe echarse en la basura doméstica. En su entorno hay puntos de recoleccion de residuos de equipos
eléctricos y electronicos disponibles para una devolucion gratuita. Las direcciones pueden obtenerse en el ayuntamiento de su
ciudad o municipio. La recogida selectiva de residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE) tiene por objeto evitar la reu-
tilizacion, el reciclado u otras formas de valorizacion de los RAEE y evitar el impacto negativo para el medio ambiente y la
salud humana de la eliminacion de cualquier sustancia peligrosa contenida en los aparatos.
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Datos reglamentarios

Declaracion de conformidad UE

JCM TECHNOLOGIES, S.A. declara que el producto RAMP1 & RAMP3 cumple con los requisitos esenciales de la Directiva
de Maqguinas 2006/42/CE, asi como con los de las Directivas 2014/30/UE sobre compatibilidad electromagnética y
2014/35/UE sobre baja tension, siempre y cuando su uso sea el previsto; y con la Directiva RoHS 2011/65/UE.

Ver pagina web https://www.jcm-tech.com/es/declaraciones/

JCM TECHNOLOGIES, SAU
C/ COSTA D'EN PARATGE, 6B

08500 VIC (BARCELONA)
ESPANA
UM_3201613_RAMP1-RAMP3_ES Rev03 _—
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